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Создание прототипа промышленного робота ианализ возможностейвнедрения проектов такого типа напромышленных предприятиях



Актуальность
• Создание прототипа робота, способного перемещаться повертикальной поверхности поможет решить вопрос экономногоиспользования места на складах заказчика, а также вопросбезопасности при монтировании различных металлоконструкцийи обслуживании строений такого типа.
• Целевой аудиторией данного проекта являются различного родастроительные, промышленные и логистические компании,арендодатели складских помещений.



Склады различных предприятий внаши дни



Цель и задачи проекта
Цель - создание прототипа робота, способного свободноперемещаться по магнитной вертикальной поверхности ивыполнять определенного рода задачи (в данной вариации -передвигаться по заданному маршруту)
Задачи:

1. Усовершенствовать свои навыки в работе с Arduino IDE, а так жеулучшить навыки в пайке и лазерной резке2. Смоделировать и вырезать корпус робота3. Поместить всю электронику на корпус4. Создать программу движения робота



Инженерное решение и технологии
Инженерное решение: создан прототип робота на базе платы ESP-32Devkit K1 на магнитных колесах
Используемые технологии:

Электроника:
▪ Плата Arduino Nano
▪ Шилд
▪ Аккумулятор LiPol
▪ Драйвер L298N-mini
▪ Самодельная плата с 3-мя датчиками света TCRT-5000
▪ Моторы с редуктором (2шт.)Программная часть:
▪ PID
▪ ШИМ для работы с двигателями



Архитектура и принцип работы



Результаты и продукт проекта
• Создан робот, способныйперемещаться по вертикальноймагнитной поверхности
• Протестированафункциональность робота:подтверждена его способностьперемещаться по заданномумаршруту.
• Работоспособность роботаподтверждена публичнымтестовым запуском передучениками и педагогами школы.



Практическая значимость и перспективы
Роботы такой модели смогут:• упростить и обезопасить труд работников складов иобслуживающего персонала;
• экономить место на складах, и как следствие экономить бюджетарендатора.
Перспективы развития:• презентация на различных технологических форумах с целью полученияфинансирования для создания полноразмерного робота и концепциисоответствующей модели склада;• выпуск пилотной серии таких роботов, создание собственногопроизводства



Вывод
• Создан прототип робота с потенциалом применения в разныхсферах промышленности.
• Самостоятельная сборка всего проекта свидетельствует одоступности и простоте реализации устройства.
• Проект реализован благодаря обучению в ЦДЮТТиТ Пушкинскогорайона СПБ и ЦЦО «IT-куб» ГБОУ ФМЛ №366 у преподавателяРытова А.М.


