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Конструирование роботов.
Дистанционное управление с 
помощью пульта.

Докладчик: Куценко Лада Дмитриевна
педагог дополнительного образования по Робототехнике
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Способы управления роботом
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Дистанционное управление в наборах «Роботрек»

• Датчик ПДУ основан на инфракрасном фотодиоде
• Расположение датчика на роботе необходимо выбирать таким 

образом, чтобы приемная часть как можно меньше перекрывалась 
какими-либо объектами. 

• Располагать датчик желательно горизонтально (приемная часть 
должна «смотреть» вверх).
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Дистанционное управление в наборах «Роботрек»
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Соотношение канала на материнской плате к 
каналу на пульте управления

Каждому каналу соответствует определённое положение 
выключателей на материнской плате. Используйте 
рисунок для определения канала.
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Дистанционное управление в наборах «Роботрек»
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Присоединение проводов
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Включение и настройка платы
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Спасибо за внимание!
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